ROBO MOTOMAN NX100
4 Bdsico N

Backup de todo sistema

Calibragdo dos eixos

Configuracdo da Ferramenta (TCP)
Configuracdo do USER FRAME

Criacdo de programas

Sistemas de coordenadas

Ajustes de Movimentos

Ajustes de Velocidade

Configuracdo da precis@do do movimento.
Inserir e editar entradas e saidas digitais
Fungées de controle (CALL_IF_VARIAVEIS)
Exercicios Praticos
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Avancado N

Fazer e restaurar backup
Ligagdo da placa de seguranga
Calibracdo dos eixos
Configuragéo do tcp(peso/tamanho/
orientacgdo)

Configuracdo da rede (devicenet)
Configuragd@o de médulos ifos externos
Programacgdo ladder
Criagd@o de programas simulténeos
Gerar mensagens e alarmes de sistemas/
usudrios

Zonas de interferéncias (segurdngd do robé)
Uso e configuracdo de entradas e saidas fisicas
Espelhar programas
Exercicios praticos
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